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Interprétation automatique de nuages de points lidar.
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La classification sémantique est une étape cruciale au traitement de nuages de point LIDAR. Si ce
probléme est particulierement difficile a cause de la volumétrie et 1’irrégularité des données, ces
derniéres présentent certaines propriétés de structure et de régularité qui peuvent étre exploitées
pour accélérer les calculs et améliorer la classification. Nous présentons un cadre mathématique a la
régularisation de tels nuages de points, ainsi qu'une méthode basée sur une pré-segmentation
géomeétrique, et montrons leur efficacité sur des jeux de données publiques a grande échelle



